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Ill. 1 Gleichrichterschaltungen (ca. 4 Std))
Netzgleichrichter; Einweg-, Mittelpunkt- und Briickenschaltungen; Dreh-
stromschaltungen; Ausgangsspannungen bei ohmscher und kapazitiver Bela-
stung. Strom- und Spannungsbelastung der Dioden; Innenwiderstand. Sieb-
glieder; Siebfaktor; Restwelligkeit. Grundprinzip von Spannungsverdoppler-
und Vervielfacherschaltungen. Anwendungsbeispiele.

IIl. 2 Verstdrker mit Transistoren (ca. 14 Std)
Grundschaltungen; Vierpol-Parameter; Arbeitspunktstabilisierung; Span-
nungs- und Stromgegenkopplung. Einstufige Wechselspannungsverstarker
mit Transistoren und FETs; Verstérkereigenschaften: Frequenzgang; Ein- und
Ausgangswiderstande. Mehrstufige Wechselspannungsverstarker; Kopp-
lungsarten; Verstérker; Bandbreite; Grenzfrequenzen, Gegenkoppiungen; NF-
Verstédrker mit Transistoren, FETs und ICs. Leistungsverstérker, Verstérkerar-
ten; A-, B-, AB-Betrieb; Gegenkopplung; Verlustieistung; Leistungsverstirker mit
Transistor und ICs. Differenzverstéirker; Grundprinzip; Gegentakisteuerung;
Gleichtaktunterdriickung; Verstérkereigenschaften; Anwendungsbeispiele.

Ill. 3 Verstérker mit OP (ca. 18 Std.)
Grundprinzip und charakieristische Kennwerte von idealen und realen OPs.
Grundschaltungen; Komparator; Invertierender und nichtinvertierender OP-
Verstdrker. Kompensation von StérgréBen; Eingangsruhestrome; Eingangs-
Ofiset-Spannung, Frequenzgang, OP-Verstarker mit frequenzunabhéngiger
Gegenkopplung; Umkehrverstarker, Elektrometerverstarker, Impedanzwand-
ler, Addierer, Subtrahierer; Anwendungsbeispiele. OP-Verstarker mit frequenz-
unabhangiger Gegenkopplung; Integrator, Differenzierer, NF-Verstarker: Aktive
Filter; Anwendungsbeispiele. Leistungsverstarker mit OP; OP-Verstarker mit
externer und interner Leistungs-Gegentaktendstufe; Anwendungsbeispiele.

iii. 4 Konstantstromquellen und Konstantspannungsquellen (ca. 12 Std.)
Grundprinzip; R; von Konstantstrom- und Konstantspannungsquellen. Kon-
stantstromquellen mit Transistoren, FETs und OPs; Anwendungsbeispiele.
Kennwerte von Konstantspannungsquellen, Stabilisierungsschaltungen mit Z-
Dioden und Emitterfolger. Grundprinzip geregelter Netzgerate; Schaltung mit
Regeltransistor und Differenzverstérker; Uberstrombegrenzung; Anwen-
dungsbeispiele. Grundprinzip geregelter Netzgerate mit OP; Anwendungsbei-
spiele. Integrierte Festspannungsregler der Serien 78xx und 79xx; Regler
MC 1468; Anwendungsbeispiele. Integrierte einstellbare Spannungsregler
LM 317 und 337; Anwendungsbeispiele.

lll. 5 Elekironische Schalter in der Signalverarbeitung (ca. 18 Std.) .
Prinzipschaltungen; Schaltzeiten; Signalpegel. Elektronische Schalter mit Dio-
den; Unbelastete und belastete Diodenschalter Typ | und Typ Il. Elektronische
Schalter mit Transistoren; Unbelasteter und belasteter Transistorschalter;
Anwendungsbeispiele. Elektronische Schalter der TTL-Serie 74xx; Signalpe-
gel; Inverter und Schaltverstarker mit Standardausgang und offenem Kollek-
tor; Betriebsfélle fur Eingang und Ausgang; Anwendungsbeispiele. Elektro-
nische Schalter der C-MOS-Serie 40xx; Signalpegel; Betriebsflle fiir Eingang
und Ausgang; Anwendungsbeispiele.

Ill. 6 Logische Schaltungen (ca. 18 Std.)
Grundprinzip Digitaler Steuerungen; Beschreibung und Darstellung Logischer
Verkniipfungen. Grundfunktionen; UND-, ODER-, NICHT-, NAND- und NOR-
Glieder; Schaltzeichen. Schaltungstechnik; Grundprinzip; Logische Schaltun-
gen in IC-Technik; TTL- und C-MOS-Familie. Analyse Logischer Schaltnetze;
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Ermittlung von Funktionstabellen; Funktionsgleichungen; Signal-Zeit-Plane;
Umwandlungen von Schaltnetzen; Anwendungsbeispiele. Synthese Logi-
scher Schaltnetze; Synthese aufgrund von vorgegebenen Funktionsgleichun-
gen oder -tabellen; ODER-Normalform; UND-Normalform: Entwurf und Reali-
sierung von Schaltnetzen; Anwendungsbeispiele.

lll. 7 Signalspeicher und Signalformer (ca. 20 Std.)
Grundprinzip und Schaltzeichen. RS-Kippglieder; Signal-Zeit-Plan; Wahr-
heitstabelle; RS-Kippglieder mit Transistoren sowie der Serien 74xx und 40xx;
Anwendungsbeispiele. D-Kippglieder; Statische und Flankensteuerung;
Signal-Zeit-Plan; Wahrheitstabelle; D-Kippglieder der Serien 74xx und 40xx;
Anwendungsbeispiele. JK-Kippglieder; Ein- und Zweiflankensteuerung;
Signal-Zeit-Plan; Wahrheitstabelle; JK-Kippglieder der Serien 74xx und 40xx;
Anwendungsbeispiele. Monostabile Kippglieder; Nachtriggerbare und nicht-
nachtriggerbare Glieder; Kippglieder der Serien 74xx und 40xx; Anwendungs-
beispiele. Schmitt-Trigger; Grundprinzip und Aufbau mit Transistoren und OPs;
Schmitt-Trigger der Serien 74xx und 40xx; Anwendungsbeispiele.

ill. 8 Z&hler und Codewandler (ca. 18 Std.)
Zahlensysteme; Dezimal-, Dual-, Oktal- und Hexadezimalsystem. Umwandlung
von Zahlen eines Systems in Zahlen anderer Systeme. Addition und Subtrak-
tion von Dualzahlen; Rechenregeln; Halb- und Volladdierer. Dualzahler:
Grundprinzip Asynchroner Dual- und Modulozahler; Z4hlerdekaden; Grund-
prinzip Synchroner Dualzahler; Dualz&hler der Serien 74xx und 40xx; Anwen-
dungsbeispiele. Schieberegister; Grundprinzip; Betriebsarten; Schieberegi-
ster der Serien 74xx und 40xx; Anwendungsbeispiele. Codewandler; Grund-
prinzip; Dezimal-Dual; Dual-Dezimal; BCD-Dezimal; BCD-7-Segment; Code-
wandler der Serien 74xx und 40xx; Anwendungsbeispiele.

lil. 9 Signalgeneratoren (ca. 16 Std.)
Grundprinzip von Generatoren; Typ A, Bund C. Rechteckgeneratoren mit Tran-
sistoren, Monostabilen Kippglieder, Schmitt-Triggern, OPs; Signal-Zeit-Pléne;
Start-Stopp-Schaltungen; Frequenzbereiche und -berechnung; Rechteckge-
neratoren mit Quarzstabilisierung; Anwendungsbeispiele. Dreieckgenerato-
ren mit OP und Integrator; S&gezahngeneratoren mit UJT und OP; Synchroni-
sierung; Frequenzbereiche und -berechnung; Anwendungsbeispiele. Sinus-
generatoren; Prinzipschaltungen mit LC-Gliedern; Sinusgeneratoren mit RC-
Gliedern, Phasenschiebern und Wien-Robinson-Briicke: Frequenzbereiche
und -berechnung; Anwendungsbeispiele. Funktionsgeneratoren; Grundprin-
Zip des Bausteins 8038; 8038 als Rechteck-, Dreieck- und Sinusgenerator;
Frequenzbereiche und -berechnung; Anwendungsbeispiele.

lii. 10 Leistungschalter (ca. 16 Std.)
Definition; Grundprinzip. Thyristoren und Triac's als Elektronische Schalter;
Zundmethoden, Kenn- und Grenzwerte; SchutzmaBnahmen. Nullspannungs-
schalter; Grundprinzip; Nullspannungsschalter mit Solid-State-Relais und ICs:
Anwendungsbeispiele. Schwingungspaketsteuerung; Grundprinzip; Schwin-
gungspaketsteuerung mit Solid-State-Relais und ICs; Anwendungsbeispiele.
Phasenanschnittsteuerung; Phasenanschnittsteuerung mit Triac und Diac, mit
Thyristor und UJT, mit ICs; Phasenanschnittsteuerung mit induktiver Last:
Anwendungsbeispiele. Transistoren als Leistungsschalter; Grundprinzip; Ver-
halten bei ohmscher, induktiver und kapazitiver Last: Schaltleistung; Schalter
mit Darlington-Transistoren; Berechnungs- und Anwendungsbeispiele.

IlI. 11 AbschiuBpriifung Il (ca. 6 Std))
Schriftliche Prifung (120 Minuten); Praktische Priifung (120 Minuten);
AbschluBbesprechung,
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